Mahrvorgang
starten

4

Hauptfenster
erstellen

Rasenflache =
Garten erstellen

4

Roboter (Kreis)
erstellen
- Geometrie
- Bewegung (v),
geradlinig

Hindernis (Wand)?

Richtungsumkehr

geradlinige Fahrt

Berechnung Maherfolg:

(Soll-Istwert-Vergleich)
Sollwert 95% erreicht?

Ende des
Mahvorgangs

Fortsetzung des
Mahvorgangs
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